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型番 写真
1-8

プリセットポジション
設定

プリセットポジション
巡航 左右自動巡航 戻りポジション リセット

1-8に設定
ON/OFF

41で呼び出す
(3000回のみ)

39で呼び出す
(48時間のみ)

「58」は戻る位置を
設定します

機能起動/停止は
「56」で呼び出す

40で呼
び出す

GB-213 1-8に設定 X X ポジション「1」設定 X

GB-201 1-8に設定 X X ポジション「1」設定 X

GB-202 1-8に設定 ON/OFF
98で呼び出す 99で呼び出す

「79」＋
「ポジションナンバー」

で呼び出す
82で呼
び出す

GB-203 1-8に設定
ON/OFF

41で呼び出す
(3000回のみ)

39で呼び出す
(48時間のみ)

「58」は戻る位置を
設定します

機能起動/停止は
「56」で呼び出す

40で呼
び出す

GB-218

GB-220 1-8に設定
ON/OFF

41で呼び出す
(3000回のみ)

39で呼び出す
(48時間のみ)

「58」は戻る位置を
設定します

機能起動/停止は
「56」で呼び出す

40で呼
び出す



GB218V プリセットとPTZ機能説明

1.自動巡航
機能説明

自動巡航起動

カメラは最大限度で水平回転します、48時間後停止。

39番　調整 (呼び出す)

２.指定巡航

機能説明

左側設定

右側設定

起動

指定の左側と右側の間で自動回転します、48時間後停止。

指定左位置に回転し、9番を設定します。

指定右位置に回転し、10番を設定します。

38番　調整 (呼び出す)

3.巡航速度

低速

中速

快速

高速

61番　設定

62番　設定

63番　設定

64番　設定

4.ガードポジション
機能

機能説明

ポジション設定

起動

閉じる

3分以内操作しないと、自動的設定した位置に戻ります。

設定したい位置に回転します、58番を設定します。

56番　調整 (呼び出す)

56番　設定

5.プリセットビット
機能

設定

調整

設定したい位置に回転します、プリセット番号(1－8)設定します。

設定したプリセット番号(1－8)入れて、調整(呼び出す)します。

6.プリセット巡航

機能説明

1-8番巡航

1-8番削除

設定した1-8番に巡航します、各位置しばらく滞在します、3000回後停止。

41番　調整 (呼び出す)

41番　設定

7.巡航プリセット
位置一時停止時間
設定

2-3秒
4-5秒
6-7秒
8-9秒
10-12秒

51番　設定

52番　設定

53番　設定

54番　設定

55番　設定

8.自動追尾機能

ガードポジションに自動戻ります
自動追尾起動
自動追尾閉じる
自動ズーム追尾閉じる
自動ズーム追尾起動

58番　設定
96番　調整（呼び出す）（デフォルトオフ）
96番　設定
97番　設定
97番　調整（呼び出す）

9.リモートライト
操作

リモートライトオン
リモートライトオフ
赤と青の警報灯昼間オン
赤と青の警報灯昼間オフ

93番　調整（呼び出す）
94番　調整（呼び出す）
26番　調整（呼び出す）
27番　調整（呼び出す）

10.校正、出荷
設置に戻る

PTZ設置校正
PTZ設置リセット

34番　調整（呼び出す）
40番　設定
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